Layout ATmega8 12V Speisung, mit 4 Test-LED, 1 Ausgang 12VLED PWM, 1 Test-/Reseteingang, mit ISP-Programmstecker
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Layout Breite = 68.58mm  Hohe = 71.12mm



Schema ATmega8 fur 12V Speisung mit ISP-Anschluss
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Input und Output

Output

PDO LED fiir Software-Ubungen

PD1 LED fiir Software-Ubungen

PD2 LED fiir Software-Ubungen

PD3 LED fiir Software-Ubungen

PB1 LED auf dem Print zur Anzeige des Sekundentakts und zur Zeitkalibrierung
PB6 PWM-Ausgang zum Optokoppler mit dem Flackersignal fur das Lagerfeuer
Input

PBO Abfrage Tastschalter (Testmodus).

Ausgangsschaltungen
Lagerfeuer-LED mit integriertem Vorwiderstand tUiber Optokoppler angesteuert, 11V Spannung
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Bemerkung: Die Ausgange der ATmega8 kénnen gegen Masse grossere Strome ziehen als gegen VCC (+5V). Das liegt daran, dass die
Prozessorschaltung technologisch so einfacher gebaut werden kann. Dies bedeutet flr die Hardware, dass alle Lasten gegen Masse eingeschaltet
werden. Und es bedeutet, dass logisch 0 am Prozessorausgang PB1 im Beispiel bedeutet, dass das Licht eingeschaltet ist. Bei den Software-
Ausgangen muss man also ein und aus umgekehrt mit logisch 0 und 1 ansteuern! Diese Konvention gilt auch fur die Abfrage des Kontaktes an

Pin PBO. Kurzschluss nach Masse = Kontakt geschlossen. Die Konvention gilt Ubrigens auch fur ESU-Decoder oder Rickmeldemodule S88.



